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3 Cvičení č. 7 

1 CVIČENÍ Č. 7 

 

 

STRUČNÝ OBSAH CVIČENÍ: 

Laplaceova transformace - příklady (parciální zlomky) 

 
 

 

MOTIVACE: 

V tomto cvičení se student naučí pracovat s Laplaceovým slovníkem. Dále 
si student procvičí počítání s parciálními zlomky. Seznámí se s metodou 
neurčitých koeficientů a metoda dosazovací. 

 
 

 

CÍL: 

Cílem cvičení, je procvičit počítání s Laplaceovou transformací a 
parciálními zlomky. 
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4 Cvičení č. 7 

1.1 LAPLACEOVA TRANSFORMACE - PŘÍKLADY (PARCIÁLNÍ 
ZLOMKY) 

Tabulka 1. Slovník Laplaceovy transformace 
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p
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13 bt sin  2b2p
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14 bt cos  2b2p

p
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Příklad: 

Proveďte zpětnou Laplaceovou transformaci s pomocí slovníku Laplaceovy transformace 

)8p(p
3F(p)
+

=  

Za použití 7 řádku ze slovníku Laplaceovy transformace získáme funkci f(t) 

)1(
8
3f(t) 8te−−=  

  



 

 
MODERNIZACE VÝUKOVÝCH MATERIÁLŮ A DIDAKTICKÝCH METOD 
CZ.1.07/2.2.00/15.0463 

 

5 Cvičení č. 7 

Příklad: 

Proveďte zpětnou Laplaceovou transformaci s pomocí slovníku Laplaceovy transformace 

9))(p2(p
7F(p)

++
=  

Za použití 10 řádku ze slovníku Laplaceovy transformace získáme funkci f(t) 

tt ee 92f(t) −− −=  

Příklad: 

Proveďte zpětnou Laplaceovou transformaci s pomocí slovníku Laplaceovy transformace 

36p
7pF(p) 2 +

=  

Za použití 14 řádku ze slovníku Laplaceovy transformace získáme funkci f(t) 

t6cos7f(t) =  

Příklad: 

Proveďte zpětnou Laplaceovou transformaci s pomocí slovníku Laplaceovy transformace 

4))(p32)(p(p
43pF(p)

+++
+

=  

Nelze přímo použít slovník Laplaceovy transformace (uvedený výše), nejprve je nutné funkci 
upravit. 

Rozklad na parciální zlomky 
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43p
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+
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=

+++
+

p
C

p
B

p
A  

Metoda neurčitých koeficientů 

Rovnici vynásobíme jmenovatelem levé stany a dostaneme 

)3)(2()4)(2()4)(3(43 ++++++++=+ ppCppBppAp  

vztah upravíme podle mocnin komplexních proměnných p 

)65()86()127(43 222 ++++++++=+ ppCppBppAp  

)6812()567()(43 2 CBACBApCBApp ++++++++=+  
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Získáme 3 rovnice o třech neznámých, které vyřešíme. 
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Metoda dosazovací 

Rovnici vynásobíme jmenovatelem levé stany a dostaneme: 
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Příklad: 

Proveďte zpětnou Laplaceovou transformaci s pomocí slovníku Laplaceovy transformace 
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Příklad: 

Proveďte zpětnou Laplaceovou transformaci s pomocí slovníku Laplaceovy transformace 
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